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EC 45 flat ©¥42.9 mm, burstenlos, 30 Watt

A mit Hall-Sensoren B sensorlos 0
Option mit Kabel und Stecker: 20.5 -0.4 . _16.5 max.
(Massbilder opt.) [~ M3x3.8 tief/dee
Motorlange +1.3 mm, 3.2 1 b +0.05
Umgebungstemperatur -20...+100°C . q
Kabelldnge 500 mm + 10 mm
| m’*'§ ‘
- o3 AN =3
] iy i1r$7 | 1t—F— M nr < = 4* o
Y T~1 A
L |
j H _1.0.2 max. i
o~ A I
g ﬁ
H
PIN 1 - PIN 1 - _1.0.3 £0.05 M 1.2

I agerprogramm Artikelnummern
[ ] Standardprogramm

Sonderprogramm (auf Anfrage)
A mit Hal-Sensoren ERETTITEIN

Option mit Kabel und Stecker 387266 400527

B sensorlos

Werte bei Nennspannung

1 Nennspannung \'% 12 12 24 24 36 36
2 Leerlaufdrehzahl min~' 4370 4350 4360 4380 4750 4760
3 Leerlaufstrom mA 163 163 81.4 73 61.6 55.3
4 Nenndrehzahl min' 2940 2800 2940 2900 3290 3270
5 Nennmoment (max. Dauerdrehmoment) mNm 55 54.7 54.8 55.2 66 66.6
6 Nennstrom (max. Dauerbelastungsstrom) A 2.02 2.02 1.01 1.01 0.847 0.849
7 Anhaltemoment’ mNm 255 219 253 243 380 369
8 Anlaufstrom A 10 8.58 4.97 4.77 5.38 5.22
9 Max. Wirkungsgrad % 76 75 76 77 80 81
Kenndaten
10 Anschlusswiderstand Phase-Phase Q 1.2 14 4.83 5.03 6.69 6.89
11 Anschlussinduktivitat Phase-Phase mH 0.56 0.56 2.24 2.24 4.29 4.29
12 Drehmomentkonstante mNm/A 25.5 25.5 51 51 70.6 70.6
13 Drehzahlkonstante min/V 374 374 187 187 135 135
14 Kennliniensteigung min'/mNm 17.6 20.5 17.7 18.5 12.8 13.2
15 Mechanische Anlaufzeitkonstante ms 171 19.9 17.2 17.9 12.4 12.8
16 Rotortragheitsmoment gcm? 92.5 92.5 92.5 92.5 92.5 92.5
Spezifikationen Betriebsbereiche Legende
17 lgel’mi\SNQZe thec?G hiuseLuft L [min-1] I Dauerbetriebsbereich
erm. Widerstand Gehause-Lu X i akaichti .
18 Therm. Widerstand Wicklung-Gehéuse ~ 3.92 K/W 30W Unr:er \?Ve_(l;ucki!crétlg;nf? d1e; ané;t:%eberéen_ the&m|
19 Therm. Zeitkonstante der Wicklung 11.4's 10000 schen Widerstande (Ziffer und | ) und einer Um-
20 Therm. Zeitkonstante des Motors 295 200142 gebungstemperatur von 25°C wird bei dauernder
21 Umgebungstemperatur -40...+100°C 8000 Belastung die maximal zuldssige Rotortemperatur
22 Max. Wicklungstemperatur +125°C 6000 erreicht = thermische Grenze.
Mechanische Daten (vorgespannte Kugellager)
23 Grenzdrehzahl 10000 min™' Kurzzeitbetrieb
24 Axialspiel bei Axiallast <5.0 N 0mm Der Motor darf kurzzeitig und wiederkehrend Uber-
>5.0N typ. 0.14 mm P d
25 Radialspiel vorgespannt BELEE EeE,
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 48N M [mNm]
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 53N . . . : . . . . Typenleistung
(statisch, Welle abgesttitzt) 1000 N 1.0 2.0 3.0 1[A]
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 18N

Weitere Spezifikationen

§8 Zﬂgﬁ%ﬁgéen 2 maxon Baukastensystem Details auf Katalogseite 36
31 Motorgewicht 759 planetengetriebe fiir Motor Typ A:

Motordaten geméss Tabelle sind Nenndaten. 42 mm E{iﬂ Encoder MILE

Anschliisse mit Hall-Sensoren sensorlos 3-15Nm 256 - 2048 Imp.,

Pin 1 Vi1 4.5...18 VDC  Motorwicklung 1 Seite 363 2 K_anal

Pin2 Hall-Sensor 3* Motorwicklung 2 Stirnradgetriebe Empfohlene Elektronik: Seite 412

Pin 3 Hall-Sensor 1* Motorwicklung 3 @45 mm Hinweise Seite 36

Pin 4 Hall-Sensor 2* A 'Stern-Punkt  0.5-2.0 Nm ESCON Module 24/2 454

Pin 9 GND Seite 365 ESCON 36/3 EC 455

Eing Motoraickliung 3 ESCON Mod. 50/4 EC-S 455

Pin 8 Motorwicklung 1 ESCON Module 50/5 455

*interner Pull-up (7...13 kQ) auf Vi ESCON 50/5 457

Schaltbild fir Hall-Sensoren siehe S. 47 DEC Module 24/2 459

Adapter Artikelnummer  Artikelnummer DEC Module 50/5 459

siehe S. 481 220300 220310 EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 462

Stecker Artikelnummer Artikelnummer EPOS4 50/5 463

TE 1-84953-1 84953-4 EPOS4 Mod./Comp. 50/5 463

Molex 52207-1133 52207-0433 EPOS2 P 24/5 470

Stecker fiir Ausfiihrung mit Hall-Sensoren: MAXPOS 50/5 473

FPC, 11-pol, Rastermass 1.0 mm, top contact style
'gerechnet ohne Séttigungseffekt (S. 57/162)
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