GPX

GPX16 SPEED
Reductor planetario 16 mm

Esterilizable

Datos de referencia Eje sin retén*

Max. potencia transmitible W 42(5.2)
Max. par permanente Nm 0.11(0.2)
Max. velocidad de entrada recomendada rom 50000

-10... +135
Rodamientos a bolas

Temperatura ambiente L€
Rodamiento del eje de salida

Eje con retén*

42 (5.2)

011(0.2)

50000

-10 ... 4135
Rodamientos a bolas

Rangos de funcionamiento (eje de salida)

n [rpm]
I Rango de funcionamiento ininterrumpido 100000

Rango de funcionamiento breve

Condiciones de esterilizacion

Ciclos de esterilizacion en autoclave (valor tipico)
Eje sin retén: 1000
Eje con retén: 2000

Esterilizacion con vapor

Temperatura 134°C £ 4°C 135°C

Presion hasta 2.3 bar

Humedad relativa 100% | §%§ oot ol !
iy ] . M [Nm]

Duracion del ciclo 18 minutos

n [rpm]
100000

0.01 0.1

;
M [Nm]

Especificaciones Eje sin retén* Eje con retén*

Numero de etapas 1 2
Max. potencia transmitible permanentemente w 42 (5.2) 21(2.6)
Max. potencia transmitible brevemente w 52 (6.5) 25(3.3)
Max. par permanente Nm 0.045(016) 0.11(0.20)
Max. par brevemente Nm 0.055 (0.20) 0.140 (0.25)
Max. velocidad de entrada permanente rpm 50000 50000
Max. velocidad de entrada brevemente rpm 70000 70000

Max. rendimiento % 85 80

Huelgo medio del reductor sin carga ° 14 1.6
Carga axial max. (dinamica) N 30.0 30.0
Carga radial max., a 5 mm de la brida N 25.0 35.0
Longitud del reductor L1' mm 277 351
Peso g 27 35
Configuracion Eje sin retén

Numero de etapas 1 2
Relacion de reduccion X1 395366 16, 21,26,

Reduccién absoluta: (ver online) 28, 35,44

Tipo de reductor Eje sin retén/Eje con retén

1 2
42 (5.2) 21(2.6)
52 (6.5) 25(3.3)
0.045(0.16) 0.11(0.20)
0.055 (0.20) 0.140 (0.25)
50000 50000
70000 70000
85 80
14 1.6
300 30.0
15.0 20.0
353 42.7
37 45
Eje con retén
1 2
3.9,53,66 16, 21,26,
28, 35,44

M1:1

M2 (3x)
3 tief/deep
Ma 26.7Ncm max.

Brida Brida estandar
Eje Longitud/Cara plana/Orificio transversal
Dimensiones

maxon EC motor  N@ de etapas [opc.] 3
ECX SPEED 16 M 1-2 185-188 -
ECX SPEED 16 L 1-2 189-192 _ g
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1.1 max.

0
13.5 -0.7 L1 max.

'Esta longitud puede variar en funcién de la configu-
racion y del motor seleccionado. La longitud efectiva
se calcula al final de cada configuracion:

*Los valores entre paréntesis son validos para una velocidad reducida (de acuerdo con el diagrama).
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